
 

 

 ■AW-HR140 を吊り下げて設置する場合、事前に左右 175 度の回転範囲を確保するためのメカニズム設定変更と 

出力映像設定（メニュー）を変更する必要があります。  （初期の状態：据え置き設置） 

 <注意>  

・こられの設定が正しくない場合、可動範囲部に接触し、故障の原因になります。 

・出力映像設定変更後は、カメラへの電源供給を OFF から ON する必要があります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

【メカニズム設定の切り替え】 

① カメラヘッドを前方の位置-（下図）まで回転させる。 

   ※補強アームカバーは必ずボディーの前方に向けてください。  

他の位置で作業を行うと、機器内部のケーブルに負荷がかかり、故障の原因になります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ② ねじ A を緩めて補強アームカバーをボディーから外す。（必要工具：3mm 六角レンチ） 

 

 

 

 

 

 

 

 

AW-HR140-出力映像を天地逆にする 

吊り下げ設置時のイメージ 

メカニズム設定変更 

カメラメニュー設定変更 

吊り下げスタイル 

（補強アームカバーを外した状態） 



③ ピン固定ねじ 2 本‐（図１）を外して、メカニズム端点のピンを吊り下げ設置- 

（図 2）のピン位置で、それぞれピン固定ねじを取り付ける。（必要工具：1.5mm 六角レンチ） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ④ カメラヘッドを矢印の方向に 180 度回転させてカメラヘッドの天地を逆にし、 

補強アームカバーを取付ける。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ⑤ カメラを吊り下げ設置する。 

   ※設置の手順は、取扱説明書［施工説明付き］ 8 ページ～をご確認ください。 

 

【出力映像の設定変更】 

    ⑥ カメラメニューにて、［Install Position］設定を［Hanging］に変更する 

設定箇所 ： System ＞ Others ＞ Others 1/5 ＞ Install Position ⇒ [Hanging（吊り下げ）]を選択する 

        ※カメラメニュー［Install Position］設定を変更しただけでは、映像は反転しません。 

設定変更後、カメラへの電源を OFFから ON することで有効になります。 

<Note>  

・吊り下げ設置から据え置き設置に戻す場合、同様の手順で据え置き設置用の設定に変更してください。 

 

（メカニズム端点のピン） 

（図 1：据え置き設置でのピンの位置） （図 2：吊り下げ設置でのピンの位置） 

（ピン固定ねじ） 
（注意）固定ねじは、奥のねじ穴にしっかり止めてください 


